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HismpHicTh Oynp-sKOi oprasizamii opi€eHTOBaHa Ha 3aJOBOJICHHS MHOTpeO i
ouiKyBaHb 3amlikaBileHHX cTopiH [1]. Cepen HUX BHOKPEMIIIOETHCS 30€piraHHs
BiracTuBocTeil  iHopmanii. Hacamnepexn koHGineHuifHOCTI (IpHBaTHOCTI),
ninicHOCTI Ta focTymnHOCTi [2]. Take BUALICHHS OB’ SI3YETHCS 3 THM, 110 iH(opMartis
€ WIHHICTIO JJIS OpTaHi3amiil i TIyMaduThes SK akTUB. J[0 TOTO 5K 3 BUKOPHCTaHHSIM
MPOAYKTIB, TOCIYr Ha OCHOBI mrTydHoro iHtenekty [3]. Lle cmonykae o
3a0e3MnedyeHHs X BIAMOBINAIFHOTO PO3POOIEHHS, YIIPOBAXKEHHS, BUKOPUCTAHHSA Ta,
SK HACHiJOK, NPHU3BOJAWTH JO BHHHKHEHHS €MEp/KCHTHHX pHU3MKiB. Tox
amInTihiKyBaHHS iIHTETPOBAHOI CUCTEMH YINpaBIiHHA iHpOpManiiiHoW Ge3neKkoro €
aKTyaJbHHM.

P03po0msiHHS IHTErpOBaHOI CHCTEMH YIPaBIIiHHA iHpOpMaliifHOI0 Oe3neKoro Ha
npuKiazi chepu enepreTuku 6yio 3anmpornonosano B [2]. Ti ckmaguuky BuzHAUEHO 3
ypaxyBaHHSAM BHYTPIIIHIX 1 30BHIIIHIX 0OCTAaBHH IiSUTFHOCTI OpraHizamliil. 3 orsay
Ha IIe IHTerpOBaHO CUCTEMH YIIPaBIiHHS iH(OpMaLiitHOIO Oe31eKoro, KibepOe3neKkoro
1 TmpHBaTHICTIO. 3aBAJKA OTPHMAaHOMY pIIIEHHIO MOJXJIMBE 3a0e3NeueHHs
HETMOPYITHOCTI  BJIACTHBOCTEH  KOH(QIAECHIIHHOCTI, MPHUBATHOCTI, IJIICHOCTI,
JOCTYIHOCTI iHQOpMamiiHUX aKTHBiB. Y [TaHOMY BHIAIKy Oa30BUM CKJIQJHUM
BHOKPEMJICHO CHCTeMy ymnpaBiiHHS iHdopmamiliHoto Oesnekoro. Ilonpu e,
BIIPOB/DKEHICTIO MPOJYKTIB, MOCIYr HAa OCHOBI LITYYHOTO iHTEJEKTY 3yMOBJICHO
HEOOXIZHICTh TapaHTyBaHHS HAIEKHOCTI 0OPOOISHHS BiIIOBITHUX eMEpPKeHTHUX
pH3HKiB. 30KpeMa, IPOTHUIITHHS HETaTHUBHUM HPOsIBaM, HANpHKiIaL [3], 3MiHIOBaHHS
Croco0iB  pO3pOOJICHHS, YNPOBA/KCHHS, BUKOPUCTAHHA 1 TMOBEOIHKH. Tomy
CHCTEMOI0 YMpABJIiHHSA INTYYHHM IHTEJEKTOM [3] MPOIOHYEThCS PO3MIHPHTH
3arpornoHoBaHe B [2] iHTerpoBaHe pimieHHs [1].

Omxe, amiuridikaris iHTErpoBaHOT CHCTEMH yNpaBliHHA iH(OpMAaLiiHOIO
0€3MeKOI0 J03BOJUTH 3a0€3ME€UUTH 3aCTOCOBHICTh IPOMAYKTIB, IOCIYr Ha OCHOBI
IITYYHOTO IHTEJIEKTY BiJMOBIIHO O MOTPeO i O4iKyBaHb 3aIiKaBIEHUX CTOPIH. I, K
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